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Trabajo Final

Objetivo

Desarrolla un modelo digital basico descargando componentes digitales para protesis
de mano. Los componentes e informacion relevante se encuentra en los repositorios
que vienen mas abajo.

Actividades

Puedes abrir los componentes digitales en el software gratuito 3D Builder (PC), el video
tutorial se encuentra en el Modulo 4. Visualiza tu propuesta digital de prétesis de mano
(modelo 3D) descargando una version digital en formato .stl o .obj para abrirla en la
aplicaciéon MetAClass de Realidad Aumentada (android), el video tutorial se encuentra
en el Modulo 7.

Producto esperado

Modelo digital basico para prétesis de mano en formato .stl u .obj listo para impresién
en impresora 3D.

Ejecucion:

a) Desarrolla un modelo digital basico descargando componentes digitales para
protesis de mano, tales componentes e informacién relevante se encuentra en
los siguientes repositorios:

Repositorio digital 1
Repositorio digital 2

b) Puedes abrir los componentes digitales en el software gratuito 3D Builder (PC),
el video tutorial se encuentra en el Médulo 4.


https://drive.google.com/drive/u/3/folders/1ZBjefd2tZO-N83VyWfqMzn3mtmUcyUMF
https://drive.google.com/drive/u/3/folders/1ITnKYDjmluyrWvfe1APbUVoCs99UnYqh

c) Visualiza tu propuesta digital de proétesis de mano (modelo 3D) descargando
una versioén digital en formato .stl o .obj para abrirla en la aplicacién MetAClass
de Realidad Aumentada (android), el video tutorial se encuentra en el Médulo 7.

En el repositorio, se muestra un diagrama de ensamble y se adjunta la liga para
descarga de los modelos 3D, con los que es posible armar protesis experimentales
previa modificacion y ajuste digital en el software gratuito 3D builder. Los materiales se

encuentran en la seccion de videos del proyecto en la plataforma RUA.
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